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5   机械振动
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1. 简谐振动的表达式1. 简谐振动的表达式



振幅 A

周期T 和频率 v

物体做一次全振动所经历的时间称为振动周期

单位时间内作全振动的次数称为振动频率

/2  T 

  1/T  

物体离开平衡位置的最大位移

相位 初相位

(1) (  t +  ) 是 t  时刻的相位

(2)  是 t =0时刻的相位 —— 初相

2 时间内作全振动的次数称为圆频率或角频率

2.  简谐振动的特征量2.  简谐振动的特征量

旋转矢量图
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3.  简谐振动的能量3.  简谐振动的能量

4.  简谐振动的合成4.  简谐振动的合成
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